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Arbeitsgebiet/Projekt
Verwaltungsdaten rs.19205
Vermessungsstelle Identifikationsmerkmal/Jobname
ObVI Sopart 12205
Kreis Gemeinde Gemarkung Flur Flurstick/TK25
Kreis Olpe Kirchhundem Kichhundem 2 246

Auftraggeber Auftragsnummer
Ausristung (Referenz, Rover, Controller, Geratenummer, Antennentyp, Frequenz usw.):
GPS-Messungen GPS Vermessungssystem der Firma: Leica Typ System Viva

12 Kanal Zweifrequenzempfénger (Typ) : Leica Viva CS 15

Ser.-Nr. Empfénger Referenz:

Ser.-Nr. Empfanger Rover: 2501347

Antennenbezeichnung: Viva GNSS GS12

Ser.-Nr. Antenne Referenz:

Ser.-Nr. Antenne Rover:
Terrestrische-Messungen Tachymeter - Typ

Tachymeter - Ser.-Nr.
Eichung Eichzeugnis des EDM vom

Typbezogen Eichung der GPS-Antennen durch Leica Geosystems AG

Messverfahren GPS-Messungen polar mit vernetzten Referenzstationen; Kontrollierte Mehrfachaufnahme; Echtzeitmessung

Terrestrische Messungen

Auswertesoftware, Auswerteziel, Auswertestrategie, Behandlung der Héhenkomponente

Software: Prozessierung der Basislinien Leica LGO Ver. 3.500
Sensorsoftware System VIVA
Protokoll der GPS-Messungen (GPS Feldbuch Bericht) GPSDoku (IPG) Ver. 2.4.0
Mittelung GPSDoku (IPG) Ver. 2.4.0

Einpassung der GPS-Messungen

Leica LGO Ver. 3.500

Auswerteziel: UTM Koordinaten der Neupunkte (Geodatisches Datum ETRS 89)
Auswertestrategie: SAPOS Netzwerk nach der Methode der virtuellen Referenzstation (VRS), unmittelbarer Bezug zum ETRS 89;
Basislinienberechnung: Prozessierung der Basislinien in Echtzeit; Direkter Ubergang zum UTM System

mittels Umrechnung.

Héhenkomponente Es wurden keine Hohen der Neupunkte bestimmt

Ubersicht tiber
das Arbeitsgebiet
(gof. auf geson-
dertem Blatt)

Datum und Uhrzeit der Messung von ... bis
23.10.2012 10:26:24 - 29.10.2012 12:55:51

Ortliche Bearbeitung

Sopart

Datum und Unterschrift des Bearbeiters
(Name, Amts-bzw. Berufsgruppenbezeichnung)
Erlauterungen: Zutreffendes ist auszufillen.

Copyright by IPG Aachen

GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fur: ObVI Sopart

Datum und Uhrzeit des letzten Rechenlaufs
02.11.2012 13:43:05

H&usliche Bearbeitung

Helmig
Datum und Unterschrift des Bearbeiters
(Name, Amts-bzw. Berufsgruppenbezeichnung)
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Arbeitsgebiet / Projekt

Allgemeine Daten zur GPS Messung vrs-12205

Identifikationsmerkmal / Jobname

12205
Systemeinstellungen GPS Vermessungssystem
Einheiten
Winkel- Elevation: Grad Strecken- Zeitan- MEZ
messung Richtungen/Zenitdistanzen: messung gaben:
Schranken zum Nachweis der Messungsqualitat
maximale Abweichung zwischen 2 Messungen in der Lage 3 cm
maximale Koordinatenqualitat 2D 3 cm MP Lage 2.cm
Antennenparameter Hersteller LEICA
Antenne Viva GNSS GS12
Frequenz L1 Vertik. Offset: 0,10 mm Nord: 0,00 mm Ost: 0,00 mm
Elevation (Grad) 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90
Korrektur (mm) 00 | 04| 14 28| 45| 63 82 100|116 13,0 141 149 153 153 | 14,7 136 | 119 96 | 68
Frequenz L2 Vertik. Offset: 0,10 mm Nord: 0,00 mm Ost: 0,00 mm
Elevation (Grad) 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90
Korrektur (mm) 0,0 0,1 0,5 11 2,0 2,9 3,8 4,7 55 6,2 6,7 7,2 7,5 7,5 7,1 5,9 4,0 1,3 | -1,7
Satellitenempfang
Aufzeichnungsintervall minimaler Elevationswinkel beobachtete Frequenzen
1 Sek. 15 Grad L1lund L2
Ellipsoid und Abbildungsparameter
Ellipsoid gr. Halbachse a Reziproke Abplatt. 1/f Abbildung Stz::;n ! Z;; 2‘;2- rizpitc'i’ié:; Zgﬂni?sl\t/i;? d. Alg:;:::;u?;t
WGS 1984 6378137,000 298,257223563 Keine
GRS 1980 6378137,000 298,257222101 UTM 32 6 Grad 9 Grad 0,9996 500 km
Punkte insgesamt
Anschlusspunkte 0
Kontrollpunkte
Neupunkte 8 keine Differenzierung nach Neupunkten und neu best. Punkten

Basislinien 17
Referenzstation(en) / Startwert(e)
(Punktnummer oder "VRS")

8 Referenzstationen (nicht dokumentiert)

Die Messung erfolgte unmittelbar im ETRS 89.

Startsystem WGS 1984
Zielsystem  ETRS 89 (UTM Projektion)

Verebnung der Koordinaten in die UTM Projektion mittels Umrechnung im GPS Vermessungssystem.
Direkte Herstellung des Lagebezuges im Zielsystem.

Copyright by IPG Aachen

GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fur: ObVI Sopart
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Echtzeitkoordinaten
( jeder Zielpunkt wird so oft aufgefihrt, wie er bestimmt worden ist)

Messwerte

|:| Basislinien

Arbeitsgebiet / Projekt

vrs-12205

Identifikationsmerk. / Jobname

12205
) . Lo Uhrzeit
Standpkt. / Ref.st. / VRS Zielpunkt Koordinaten Genauigkeitswerte # SV DOP | Epo Datum I -
Lfd. [hh:mm:ss]
Nr. N Punkt- Ant.- N Punkt- Ant.- X/R/O/dx YIHINIdy | z/Honeldz o o
Code héhe Code hoéhe Ost Nord ell. Hohe GDOP
TP / AP / Objektpunkte

1 |RTCM-Ref 0549 350000001 8 2,000 32435317,733 5660083,833 383,713 0,011 15 15 10 | 29.10.2012 | 11.55.18
2 |RTCM-Ref 0798 350000001 8 2,000 32435317,730 5660083,826 383,690 0,008 16 1,6 10 | 29.10.2012 | 12.46.42
3 |RTCM-Ref 0549 350000002 8 2,000 32435305,455 5660081,621 386,124 0,009 13 2,0 10 | 29.10.2012 | 11.56.09
4 |RTCM-Ref 0798 350000002 8 2,000 32435305,460 5660081,627 386,113 0,008 17 1,4 10 | 29.10.2012 | 12.47.43
5 |RTCM-Ref 0549 350000003 8 2,000 32435261,854 5660113,423 388,211 0,009 13 1,9 10 | 29.10.2012 | 11.57.31
6 |RTCM-Ref 0798 350000003 8 2,000 32435261,863 5660113,425 388,202 0,008 15 1,7 10 | 29.10.2012 | 12.49.08
7 |RTCM-Ref 0549 350000004 8 2,000 32435271,213 5660073,843 391,005 0,009 13 1,9 10 | 29.10.2012 | 12.01.45
8 |RTCM-Ref 0798 350000004 8 2,000 32435271,207 5660073,851 390,988 0,007 15 1,6 10 | 29.10.2012 | 12.50.17
9 |RTCM-Ref 0609 350000006 8 2,000 32435262,824 5660003,675 389,907 0,013 13 2,2 10 | 29.10.2012 | 12.04.42
10 |RTCM-Ref 0798 350000006 8 2,000 32435262,825 5660003,664 389,937 0,013 12 2,9 10 | 29.10.2012 | 12.52.18
11 |RTCM-Ref 0637 359000008 8 2,000 32435225,714 5659945,548 382,438 0,012 12 2,3 10 | 29.10.2012 | 12.09.09
12 |RTCM-Ref 0798 359000008 8 2,000 32435225,704 5659945,563 382,334 0,010 13 2,2 10 | 29.10.2012 | 12.54.05
13 |RTCM-Ref 0646 359000010 8 2,000 32435258,287 5659892,306 376,483 0,010 12 2,7 10 | 29.10.2012 | 12.11.08
14 |RTCM-Ref 0798 359000010 8 2,000 32435258,290 5659892,287 376,487 0,010 14 1,9 10 | 29.10.2012 | 12.55.51
15 |RTCM-Ref 0117 359412001 2 2,000 32435199,003 5659923,960 390,293 0,008 7 2,7 10 | 23.10.2012 | 10.26.24
16 |RTCM-Ref 0164 359412001 2 2,000 32435199,002 5659923,964 390,282 0,012 6 2,9 10 | 23.10.2012 | 11.26.46
17 |RTCM-Ref 0019 359420455 1 2,000 32435273,915 5659948,556 374,822 0,010 11 2,6 10 | 23.10.2012 | 15.07.35

Erlauterungen: sx, sy, sz = Standardabweichungen; # SV = Satellitenzahl; DOP = Dilution of Precision; Epo = Anzahl der Epochen

Erléauterungen des Anwenders

Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0

KQ = Koordinatenqualitat 2D (m); GDOP = Geometric Dilution of Precision

Lizenziert fur: ObVI Sopart

Kennzeichnung fiir Grenzwertiiberschreitungen
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Mittelungsprotokoll

Arbeitsgebiet/Projekt

vrs-12205

Identifikationsmerkmal/Jobname

12205
N Punkt Nr. arithmetisch gemittelte Koordinaten Koordinaten, Einzelwerte K. M. E Abweichungen 2 D MP
X/R/O/dx Y/H/N/dy Z | Hohel dz X/ R /O /dx Y/H/N/dy Z | Hohe / dz (M, E) (G, K)
hier: Ost Nord Ost Nord des Mittels
1 350000001 32435317,731 5660083,829 32435317,733 5660083,833 M 0,004 0,007 0,004
2 350000001 32435317,730 5660083,826 M 0,004
3 350000002 32435305,458 5660081,624 32435305,455 5660081,621 M 0,004 0,008 0,004
4 /350000002 32435305,460 5660081,627 M 0,004
5 350000003 32435261,858 5660113,424 32435261,854 5660113,423 M 0,005 0,009 0,005
6 350000003 32435261,863 5660113,425 M 0,005
7 350000004 32435271,210 5660073,847 32435271,213 5660073,843 M 0,005 0,010 0,005
8 350000004 32435271,207 5660073,851 M 0,005
9 350000006 32435262,825 5660003,670 32435262,824 5660003,675 M 0,005 0,010 0,005
10 |350000006 32435262,825 5660003,664 M 0,005
11 359000008 32435225,709 5659945,555 32435225,714 5659945,548 M 0,009 0,018 0,009
12 |359000008 32435225,704 5659945,563 M 0,009
13 359000010 32435258,288 5659892,296 32435258,287 5659892,306 M 0,009 0,019 0,009
14 359000010 32435258,290 5659892,287 M 0,009
15 359412001 32435199,003 5659923,962 32435199,003 5659923,960 M 0,002 0,004 0,002
16 359412001 32435199,002 5659923,964 M 0,002
17 359420455 32435273,915 5659948,556 32435273,915 5659948,556 E
Erlauterungen: K=Kontrolle, zur Mittelbildung nicht verwendet; M=zur Mittelbildung verwendet; E=Einzelwert; (M,E)=lineare Abweichung zw. Mittel- und Einzelwert;
(G,K)=lineare Abweichung zwischen grotem und kleinstem Wert; MP= Standardabweichung der Punktlage; (T)=Terrestrischer Punkt
Erléduterungen des Anwenders:
Farbkennzeichnung fiir Grenzwerttiberschreitungen
Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fiir: ObVI Sopart
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Arbeitsgebiet/Projekt
Mittelungsprotokoll (Lage) VIS-12205

Identifikationsmerkmal/Jobname

12205

Histogramm der Differenzen

A 0 0 0 0 0

Anzahl der
Mehrfachmessungen
OFrRPNWMIOTO N

N

0 bis 10 11 bis 20 21 bis 30 31 bis 40 41 bis 50 51 bis 60 61 bis ...

Lineare Abweichung zwischen den Messungsdurchgéngen in mm (Spalte (G,K) )
(bei mehr als zwei Messungen gro3te Abweichung beriicksichtigt)

Lage
Schranke (cm) Anzahl Anteil (%)
0 bis 3,0 8 100,00
0 bis 1,5 6 75,00
Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fur: ObVI Sopart
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Arbeitsgebiet/Projekt
Mittelungsprotokoll (MP) reoo0E
Identifikationsmerkmal/Jobname
12205
Histogramm der Differenzen
Lage
c
) 9 8
g 8 1
=S ]
3 2 6
= ]
S 41
28 3
< 1 0 0 0 0 0 0
3] 0
=
0 bis 10 11 bis 20 21 bis 30 31 bis 40 41 bis 50 51 bis 60 61 bis ...
Standardabweichung des Koordinatenmittels - MP Wert (mm)
Lage
Schranke (cm) Anzahl Anteil (%)
0 bis 2,0 8 100,00
0 bis 1,0 8 100,00
Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fir: ObVI Sopart
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Arbeitsgebiet/Projekt
Zeitdifferenzen VrS-12205

Identifikationsmerkmal/Jobname

12205

Histogramm der Differenzen

von 0 bis 12Std.

Anzahl der
Mehrfachmessungen
OFRNWrMUIUTON

0-0,25 0,25-0,5 0,5-0,75 0,75-1 1-125 1,25-15 15-1,75 1,75-2 2-3 3-4 4-12

minimale Zeitdifferenz zwischen den Messungsdurchgéngen in Stunden (Bereich von 0 bis 12 Std.)

von 12 bis 24 Std.

Anzahl der
Mehrfachmessungen

OFRrNWAMOON

12-20 20-21 21-22 22 -22,25 2225-225 225-22,75 22,75 - 23 23-23,25 23,25-235 235-23,75 23,75- 24

minimale Zeitdifferenz zwischen den Messungsdurchgangen in Stunden (Bereich von 12 bis 24 Std.)

Gesamtzahl aller Messungen : 8 Schranke (Min.) : 30 Anzahl : 8 Anteil % : 100,00

Hinweis
Werden Einzelmessungen an unterschiedlichen Tagen durchgefuihrt wird eine relative, tagesubergreifende Zeitdifferenz in Bezug zur nachsten Messung ausgewiesen. Eine Beriicksichtigung der Zeitunterschiede

zwischen Sonnen-und Sternentag erfolgt néherungsweise!

Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fir: ObVI Sopart
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VP - Liste

Einpassung der Messung in das Zielsystem
(endguiltige Koordinaten)

Arbeitsgebiet/Projekt

vrs-12205

Identifikationsmerkmal/Jobname

Lagestatus (nur 2.und 3.Stelle) 89 - ETRS89 12205
IfdNr. Punkt Nr. Kennung Koordinaten, Zielsystem Koordinaten, Startsystem Restklaffen MP
X/R/IO | Y/HIN |  ZIHohe X/RIO | Y/HIN | Z/Hoche X/R/IO | Y/HIN | Z/Hothe | Lage
hier: Ost | Nord | Ost | Nord | Ost | Nord | | Vs

Uberpriifung der Anschlusspunkte:

Transf.-Parameter:

Die Messung erfolgte unmittelbar im UTM - System
(geodatisches Datum ETRS 89)

Erlauterungen: S = Stltzpunkt ; MP = Standardabweichung der Punktlage; VS = lineare Lageabweichung; (T)=Terrestrischer Punkt
Erléduterungen des Anwenders:

Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0

Lizenziert fir: ObVI Sopart
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VP - Liste

Einpassung der Messung in das Zielsystem
(endgultige Koordinaten)

Arbeitsgebiet/Projekt

vrs-12205

Identifikationsmerkmal/Jobname

Lagestatus (nur 2.und 3.Stelle) 89 - ETRS89 12205
Ifd.Nr. Punkt Nr. Kennung Koordinaten, Sollwerte : Koordinaten, Istwerte : Abweichungen Soll - Ist" MP
X/R/O Y/HIN Z | Héhe X/R/O Y/HIN Z | Héhe X/R/O Y/HIN Z | Héhe Lage
hier: Ost Nord Ost Nord Ost Nord VS
Neu- / Kontrollpunkte: Messung erfolgte im UTM-System (geodétisches Datum ETRS 89)
Transf.-Parameter: Transl. Rechts: Transl. Hoch: MaRstab: Drehung:
1 359420455 K 32435273,913 5659948,545 32435273,915 5659948,556 -0,002 -0,011 0,011
2 350000001 N 32435317,731 5660083,829
3 350000002 N 32435305,458 5660081,624
4 350000003 N 32435261,858 5660113,424
5 350000004 N 32435271,210 5660073,847
6 350000006 N 32435262,825 5660003,670
7 359000008 N 32435225,709 5659945,555
8 359000010 N 32435258,288 5659892,296
9 359412001 N 32435199,003 5659923,962
Erlauterungen: K = Kontrollpunkt ; N = Neupunkt; R = Referenzstation; MP = Standardabweichung der Punktlage; VS = lineare Lageabweichung (Grenzwert 3 cm); (T) = Terrestrischer Punkt; (C)=Terrestrischer/GPS Punkt
Erléduterungen des Anwenders:
Farbkennzeichnung fiir Grenzwertiiberschreitungen
Copyright by IPG Aachen GPSDoku Ver. 2.4.0 Lizenziert fir: ObVI Sopart
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